
Groupement d’Intérêt Scientifique 

(GIS)

Micro-Drones

« fédérer les acteurs de la recherche 

développant ou utilisant des drones 

miniatures »

Fondé en novembre 2011



A network of 11 research laboratories involved in the 

development or the scientific use of MAVs

Robot tout-terrain autonome

Micro-drone Roll & Fly
36 cm

Micro-drone Vision’Air
25 cm

Micro-drone de longue 
endurance SolarStorm

50 cm

Quadrirotor
Blender
32 cm

Hélicoptère autonome – carto 3D

Mesure de la turbulence atmosphérique

Polymères PVDF pour gouvernes de nanodrones

« Archéodrone » - Drone multi-rotor

Comparaison calculs/mesures PIV

« Fostering research & 

innovation on MAV 

systems »



3 new members (2013-2015)



Les signataires:
tutelle des laboratoires, établissements



Les membres:
organismes de recherche





Les membres associés:
entreprises, agences, associations



La charte du GIS

1. favoriser une connaissance mutuelle des activités de
recherche menées par les membres sur les micro-
drones,

2. coordonner les moyens ou les méthodes en vue de
publications ou de réponses communes à un appel à
projet,

3. assurer au plan national et européen une visibilité
académique aux projets de recherche menés à par les
membres en matière de micro-drones à travers
l’organisation d’ateliers ou de conférences.



Groupement d’Intérêt Scientifique
Micro-Drones

Signature 19 novembre 2015Ecole d’été

« PhD day »

1. Networking & sharing

2. Fostering research projects

3. National & international outreach



Nano ? Micro ? Mini ?

Global Hawk NORTHROP

~ 1 cm ~ 10 cm ~ 1 m

Definitiely not this

~ 10 g ~ 100 g ~ 1 kg



Why micro ?

• Small is beautiful

• Low logistic footprint

• Disposable / low cost

• Compact / hybrid

• Swarming / pervasive



The « Sky-Scanner » project
(2013-2017)

• « Numériser » un volume 
d’atmosphère

• Microphysique des nuages

• Navigation coopérative 3D turbulence



Projet « Compact-Explorer »
(2013-2016)

• Idée: cartographier une grotte ornée à l’aide d’un 

micro-drone compact

• Challenges scientifiques:
– Navigation autonome en environnement confiné hors GPS

– Capacité d’emport et compacité: concept birotor coaxial

– Nouveaux senseurs: proximètres radiométriques…



120+  registered participants

• Delegates from : Australia, USA, Germany, The Netherlands, Russia, France

• Delegates from Research Laboratories : CNRS, ONERA, ISAE, ENAC, 

LAPLACE, IRSTEA, LABRI, INRAP, IMFT, OMP, TU Delft, RMIT, TU Munich, 

Politecnico Milano, TRACES, U Arizona, CNRM, TU Braunschweig …

• Delegates from UAV companies : Airborne Concept, AJS, BonX, Delair-

Tech, Pixiel, Droniris, Drotek, Sunbirds, RIDEngineering …

• Other delegates from : RTE, Cap Gemini, Altran Research, DGAC, TTT, Pole 

AV, THALES, French MoD, Foundation STAE, FPDC, ACCSIMIA, AZ Cons. 



« Garden Workshop » 2015

Jour 1

Jour 2



Agenda 2016 du GIS Micro-Drones

• « Garden Workshop » 2016

– 5-6 octobre 2016 avec « Drones in Toulouse »

– Comité de Direction du GIS

• Séminaire recherche – entreprises

– Novembre-décembre 2016

– Conseil Scientifique du GIS



IMAV 2017
International Micro Aerial Vehicle Conference

& Flight Competition

Toulouse, 19-22 Septembre 2017

• IMAV 2014 (Delft), IMAV 2015 (Aachen), IMAV 2016 (Pékin)

• IMAV 2017 & UGS 2017 (Salon Professionnel du Drone)
– Conférence académique

– Compétition aérienne: Village Robotique & Drones

– Salon professionnel



Village Robotique & Drones - Francazal
Programme IMAV 2017

18-22 sept. 2017



Questions ?
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jean-marc.moschetta@isae-supaero.fr


