Groupement d’'Intérét Scientifique
(GIS)

Micro-Drones

« fédérer les acteurs de la recherche
développant ou utilisant des drones
miniatures »
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Fondé en novembre 2011



A network of 11 research laboratories involved in the
development or the scientific use of MAVs OD

GEOGRAPHIE DE LENVIRONNEMENT
Unité Mixte de Recherche
UMR 5602 du CNRS
ONERA .
- /_\ o= '; | .
i THE FRENCH AEROSPACE LAB | a ' / | i “ LAAs_CNas
—— — 1 [ -

Institut nationa
de recherches
archéologiques
préventives

METEO FRANCE

Toujours un temps d'avance

‘ UNIVERSITE
fif DE TOULOUSE

LE MIRAIL

MAVY/
Resea rch’Center

« Fostering research &

. . o
innovation on MAV

ti-rotor |

systems »
5 I
_ “\\\Laplace_
Quadrirotor Micro-drone de longue
Blender endurance SolarStorm E — 5
32.cm 50 cm Comparaison calculs/mesures PIV

Polyméres PVDF pour gouvernes de nanodrones




iy 3 new members (2013-2015)

archéologiques

| préventives

Observatoire

v

M ANV
’Centeri

Research

$39U1AJ-1PIW

Il

(EOGRAPHIE DE L'ENVIRONNEMENT
Unité Mixte de Recherche
UMR 5602 du CNRS




Les sighataires:

tutelle des laboratoires, établissements

Convention constitutive
du groupement d’'intéerét scientifique
« Micro-Drones »
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Les membres:
organismes de recherche
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Les membres associés:
entreprises, agences, associations
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La charte du GIS

favoriser une connaissance mutuelle des activités de
recherche menées par les membres sur les micro-
drones,

coordonner les moyens ou les méthodes en vue de
publications ou de réponses communes a un appel a
projet,

assurer au plan national et européen une visibilité
acadéemique aux projets de recherche menés a par les
membres en matiere de micro-drones a travers
I'organisation d’ateliers ou de conférences.
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Groupement d'Intérét Scientifique
Micro-Drones
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1. Networking & sharing
2. Fostering research projects
3. National & international outreach

« PhD day »

Slgnature 19 novembre 2015
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Definitiely not this

Global Hawk NORTHROP




Why micro ?

Small is beautiful

Low logistic footprint
Disposable / low cost
Compact / hybrid
Swarming / pervasive
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The « Sky-Scanner » project
(2013-2017)

MAVY/
ResearchCenter

e « Numériser » un volume
d’'atmosphere

* Microphysique des nuages
* Navigation coopérative




Projet « Compact-Explorer »
(2013-2016)

e |dée: cartographier une grotte ornée a l'aide d’un
micro-drone compact

* Challenges scientifiques:
— Navigation autonome en environnement confiné hors GPS
— Capacité d’emport et compacité: concept birotor coaxial
— Nouveaux senseurs: proximetres radiométriques...



%sd GARDEN WORKSHOP [HEIE

ResearchfCenter

“Les Micro-drones:
innovations technologiques et verrous scientifiques”

120+ registered participants

« Delegates from : Australia, USA, Germany, The Netherlands, Russia, France

« Delegates from Research Laboratories : CNRS, ONERA, ISAE, ENAC,
LAPLACE, IRSTEA, LABRI, INRAP, IMFT, OMP, TU Delft, RMIT, TU Munich,
Politecnico Milano, TRACES, U Arizona, CNRM, TU Braunschweig ...

 Delegates from UAV companies : Airborne Concept, AJS, BonX, Delair-
Tech, Pixiel, Droniris, Drotek, Sunbirds, RIDEngineering ...

o Other delegates from : RTE, Cap Gemini, Altran Research, DGAC, TIT, Pole
AV, THALES, French MoD, Foundation STAE, FPDC, ACCSIMIA, AZ Cons.



« Garden Workshop » 2015

v GARDEN WORKSHOP

‘Les Micro-drones:
innovations technologiques et verrous scientifiques”

8145 -9.00 Registration

Yvan Ségul
9:00-9:05 Fondotion STAE SH.P{E‘E Welcome address

9:05-9:15 Jean-Marc Moschana @ 154@ 5= | The & MAV Research Center n J O U r .I

[SAE-SURAERD & MAVRC fostering research activities on MAYs

v, SUFAERE
9:15-9:40 SeEeySMANYEY THE UNIVERSITY | Insect-insaired Micro Alr Vehicles
University of Arizona, USA OF ARIZONA.
e Bart Remes ¥
9U0-20105 | e The Netherionds TuDelfis= | ThePocket Drone
. . Serge Chaumene Network of communicating
100323030 | | or, Boraeaux L.1LaBH AnaiiAN a T
10:30- 11:00 Coffee break
. Christian Ressler On the design of 2 500 km/h
TL=rliesll electrically-driven Mini-UAV
Thierry Lefsbure % =
11252350 | puer? Study of an Anci-Drene Drone
1150~ 1245 | Astid Lampert Application of UAS for atmaspheric
TU Brounschweig, research
12115 - 1400
1600 1ags | MEE BT Aerodynamic desizn of 5 rotary-wing

ONERA, Touiouse micro air vehicle for flying on Mars

Vincent Bonnin

Mimicking the Albatross fiight for
14:25 - 14:50 | (sap.sUPAERD, Toulouse

ng-range Mini-UAV applications

autefeu = J7 | Les micro-drones en archéoiogie
14:50-15:15 n Koehler Tadei Intap | emploi actuel et besoins futurs

Sylvain Labbé T Drones d'observation pour I'agriculture J O U r
15:45-1540 | oo E PosrE o) 2

IRSTEA, Montpellier et 'environnement

15:40 - 16:15

16:15-16:30 | Christophe Mazel La FPDC et les organismes

de recherche sur les drones

Projet d'un villaze

16:30- 16:45 | Laurentlatorse

Président du cluster & Robotics Place » « Robotique & Drones » sur Francazal
» * | Un projet de drone pour les hapitaux
Franck Le Pec Pgiemun o Tosbersns:
16:45 - 17:00 e 1 aa e | de Toulouse
Pole Aerospace Valiey
& Table-ronde entreprises

17:00-17:40 | Un panel d'entreprises de mini-drones -Tv'va les micro-drones, besoins opérationnels
W &t marchés

REGION Les micro-drones en Région
o E— oot £ Migi-Pyrenées - plan Robarique et
17:40-17:50 | M. Malvy ou son représentant IR | Nores Drone viloge

17:50-18:.00 | Signatur d’une letire d'intention des partenaires pour fa constitution
du GIS « Micro-Drones »

18:00- 18:10 Cacktail & Conciusions




Agenda 2016 du GIS Micro-Drones

o « Garden Workshop » 2016
— 5-6 octobre 2016 avec « Drones in Toulouse »
— Comité de Direction du GIS
« Séminaire recherche — entreprises
— Novembre-décembre 2016
— Consell Scientifigue du GIS




IMAV 2017

Infernational Micro Aerial Vehicle Conference
& Flight Competifion

Toulouse, 19-22 Septembre 2017

MAVY/
ResearchCenter

« IMAV 2014 (Delf’r) IMAYV 2015 (Aachen), IMAV 2016 (P&kin)
e IMAV 2017 & UGS 2017 (Salon Professionnel du Drone)

— Conférence académique
— Compétition aérienne: Village Robotique & Drones
— Salon professionnel




Programme IMAV 2017
18-22 sept. 2017

| Opening address - Prof. Moschetta, SUPAERO, France
Keynote lecture - Dr. Young, AMRDEC, USA

14:30  |Plenary session 1 - 3 speakers

15:45 |Coffee break & posters

18:15 |Plenary session 2 - 3 speakers

17:30 |End session 2

Buses depart from conference site

Welcome Reception at the City Hall "Le Capitole”

Village Robotique & Drones - Francazal

il

T

0715
03:00
09:50
10:00
10:30

i
Buses retum to conference site
‘an Blyenburgh, UVS Int, France

12:10

30 IBuses depart from conference site 1330 Tech demos - 6 leams
08:20 1430 Outdoor flight sessions (2) - 6 teams
16:30 Outdoor flight sessions ends
17:00 |Buses depart from airfield
Outdoor flight session (1) - 12 teams 18:00 |Buses drop participants at downtown hotels
DGA Fonsorbes airfield
1920 Banquet : Salle "Gaston Doumergue”
‘Chambre de Commerce et d'industrie
2145 Distinguished lecture "Flight testing of the A380"
2245 |Buses depart to downtown hotels
12.30_JPicnic
Thoze

09:00 [Plenary sessien 4 - 3 speakers

10:15 |Coffee break & posters

10:45 |Keynote lecture : Dr. Russel, AFSOR, USA
11:15 |Plenary session 5 - 3 speakers

12:30 lruncn
[Si¥i) -
715 [Group B: huses depan from conference sie o Amus |
08:00 Visit A380 (group B)

09:50 JBuses retum to conference site
10:00 lecture : Dr. Fabiani, ONERA, France
10:30 |Plenary session 6 - 3 speakers
11:45 |End session 6

12:00 Jtunch

16:00

BADGE VISITEUR

PRESSE ES EXPOSANTES & ESPACE PERSONNEL

U G S LE SALON INTERNATIONAL DES DRONES ET DES SYSTEMES AUTONOMES
13/17 JUIN 2016 - PARIS - NORD VILLEPINTE

Unmanned Global Systems

& UGS2016 EXPOSER VISITER PRESSE INFOS PRATIQUES
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[ean-marc.moschetta@isae-supaero.fr
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